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Ce document présente les étapes a suivre pas a pas lorsque PHOTOSCAN arréte le traitement dans
PHENOSCRIPT car il n’arrive pas a détecter les cibles de facon automatique. Sur 4P, il est possible de
télécharger les résultats intermédiaires du traitement qui s’est interrompu, de faire une manipulation
pour réajuster la localisation des cibles, puis de recharger les données corrigées sur 4P pour relancer
le traitement. De coument décrit donc la procédure manuelle a suivre.

On rencontre deux cas :

e Ilyalebonnombre de cibles mais la labélisation ne se fait pas (et donc I'appairage avec les
coordonnées dans le fichier de métadonnées drone .csv, téléchargé lors du chargement des
données drone sur la plateforme )

e Il n’yapasle bon nombre de cibles (trop ou trop peu) et la labélisation ne se fait pas

i
o0, Y
Page 2 sur 8 H'.l §? ',,\'




PLANT
PHENOTYPING
PROCESSING

SCIENCE & IMPACT PLATFORM

Dans un premier temps, il faut s’équiper d’une capture d’écran d’arcgis sur laquelle apparaissent les
cibles avec leurs labels.

Dans Photoscan, renommer les cibles faussement identifiées avec le bon label (le méme que dans le
fichier Label_Marker_File ci-aprés).
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Il se peut qu’il faille supprimer un ou plusieurs markers (sur des faux positifs). Faire un clic droit et
« Filter Photos by Markers » puis dans le menu du bas-centre faire apparaitre les photos, pour
vérifier si le marker a identifié une cible ou pas). Supprimer le marker si besoin.
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Fichier Label_Marker_File comme suit :

Important : il faut un csv avec point-virgule comme séparateur de cellule et des points comme

séparateur décimal | L'opération de transformation a partir du fichier Metadata de 4P se fait bien
avec LibreOfficeCalc

D Export Text File e J,E_l,z“;?,
Field Options
Character set: | Unicode (UTF-8) £ |
Field delimiter. | [J v|
Text delimitern | 5 |;/
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4.3 LABEL__MARKER_FILE

LABEL_MARKER_ FILE est le fichier a générer & partir de la géolocalisation en WGS84
des cibles sur le terrain avec un GPS RTK. Il est au format CSV avec point-virgule
comme caractére de séparation et doit contenir, au minimum, les colonnes suivantes :

TABLE 5: Structure du fichier de géolocalisation des cibles

Colonne Description :

nom Nom du marqueur

z(msl) Altitude par rapport au niveau de la mer (m)
longitude Longitude (WGS 84 degrée) «7,...

latitude  Latitude (WGS 84 degrée)? 43 . .

precision  Précision de la mesure du GPS RTK (m) o 51

Ce fichier est utilisé pour I'étape de labélisation des cibles détectées automatiquement
et est filtré par la colonne nom. Pour qu™un point soit utilisé, son nom doit commencer
par point ou cible (la casse n'est pas stricte).

Dans Photoscan :

Input Marker Coordinates
Finally, import marker coordinates from a file. Click & Import button on the Reference pane toolbar
and select file containing GCP coordinates data in the Open dialog. The easiest way is to load simple

Sélectionner ‘Semicolon’ et ré-affecter les colonnes pour les faire correspondre a celles du fichier csv.
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Label Latitude
Session ... Version 1.8.2

GCP coor...
UTM zone
Geometri...
Latitude (dd... Longitude (... . Accuracy (m)
B3 2 5
43,5320711 1,5039982
43,5322221 1,5045137  146,7537800
43,5322627 1,5042479  146,9577400
43,5324655 15041381  146,5253100

L'ongrj'i'tu&é Alti Z Location Accul
Version 1.8.2

Latitude (dd... Longitude (... Altitude (MA... Accuracy (m)
43.5328843... 1.50356486... 146.31226  0.01
43.5320711... 1.50399817... 147.36234  0.01
43.5322220... 1.50451369... 146.75378 0.01
43,5322626... 1.504247907 146.95774 0.01
43.5324655... 1.50413808... 146.52531  0.01
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Cliquez sur ok.

Normalement la scéne vue sous Photoscan devrait s’orienter, sur un axe magnétique théorique, avec
le nord en haut de I'écran.

Sauvegarder le projet (il est possible de faire un « Optimize Cameras »), quitter et repasser au
tutoriel 4P pour la suite (relancer le traitement).

Petite astuce : lors du renommage des ‘marker’ dans Photoscan, avant import du fichier csv ; j’avais

pris par habitude de rajouter un ‘_’ a la fin du label, pour éviter les doublons. Une fois tous les
markers correctement renomés, bien enlever le ‘' avant d’importer le csv.

SR oo | prsject master 570,50 = Agisaft PRotoScan Frofessional o=
Dle ot Vww Workfow Tooh Fhoto liwip

o s Bo st tAC xGflErcoesE BIe+

Raferance BE model | 0228 STONMEI [

CEE =,0 Qos %

Cameras  *  Longitude L de
of (2 0049 1500524 43503932
o ] 0049, 1503534 43.537932
of 2 0050.. 1503524 41533929
o i 0051, 1.503523 4153076
o 2 0051.. 1.500523 41532926
o & 0082, 1503521 431531924
W & 0052 1500521 4353924
o O 0053, 1.503531 4353973

Mackars v longtude  Latiiade

B point 7

P point 3
P paint 4
P paint 5§
P point 6
o paint 7
P paint
P point 9

X M Ml

Scale Bars = Distance m|  Accuracy (m) £ . " .
|Total error

Control 3

Chack 1e

0223 570nmtif 224 570nm.tif 0225 S70emtd 0250 ST0nmiif 0251 5TOnmet 0I52 STonm.td 0253 570nentif 0254 370nmif 0302 S7T0nmbd 0303 570nmbd 0304 SI0nmtit 0304 STOnmtf 0305 S3anm.td
RS & i MR T b AR &N G ARAS 3t AR & e SRS ATt NAAA Nt 4 QAR AN 0 ARAA S M b OARA e ARAN &M A ARNL SR b CA KTt

H project master 570,pext — Agisoft Photoscan Professional o]
Ele Edt Yew Werkflow Toos Pheto Help
O s @lo.ens tace xa@esesc s acfas

Mafyranca BE | model | 0228 570nmtit [
GEE =,0 UG %

[Cameras = Longitude  Latitude

o @ ooda.. 1503524 43522902
o ] 0045 1503534 43533032
431537959 ~E  ~E
o [ 00s0.. 1503524 43532929 3 3
o ] 0051, 1503523 43532008
o B 0051 1303523 43532028 » ”
o [ 0082, 1503530 43S0
o B 005z 1303521 43.532924

o [ 003 1503521 43532003

[Markers = Longitude
P point 2
P point 2_
P point 3
P point 5
P paint &
P point T
P point &

P paint 9

QoxX s A-m

Scale Bars v Distance (m)  Accuracy Iml Er " g ' . . .
Total Errer

Contred 5.

Chack 5

0223.570nm i 0224 STOnmuf 0225 S70nen.tif 0250 570nmbf 0351 570nmitid 0252 STOnmtf 0253 570nmid 0254 STOnmtl 0302 570nm.td 0303 STOnmtf 0304 530nm.bd 0304 STOnmtf 0305 530nm.bf

.. - L4
Page 7 sur 8 m -9:




ML |

— PLANT
== PHENOTYPING

PROCESSING
o SCIENCE & IMPACT PLATFORM

project master 376 pax — Aglseft PhotoScan Frofessienal (]
Tesis Photo Ml
oL tAce xu s beo s aTlet
B | poder | 0326 5700mtr )

COE

Camuras  ®

< B ooan., 1503534 ansazens
: 43.532932

43837029
41532026
43533026
43532924
43532024
43832023

Latitude

P point 5

P paint &

P paint 7

P point 8 |

P point 10
P Q0N M e AT

Photes

Scale Bars *

Distance {m] _Accuracy (m) Ei = "
Total Errer
Contred 5.
Chack 3c.

0223 S70nentif 0224 S70nmf 0223 S70neiif G750 STOnmtl 0733 S70nmalf 052 S70nmibd 0253 S70nmiif 0754 S70nmEd 0307 S70nmtl 0303 S70nm.d 0304 S30neif G304 STOnm.EH 0303 S30renuif

DAL K tif AN S Wi b NINT S if AT SMinm td 033 Mt A331 EMiom tf NI Cie il A3Y S tf N304 Ciemtif AY1S S Mom td  AIIS i f ATE1 SMinm b 0384 EI0nm it

Page 8 sur 8




